
 

 

 

ZKH-11M 

闸门开度荷重测控仪  
          

 

 

 

使 

用 

说 

明 

书 

 

 

 

 

 

 



 

目  录 

 

1、概述 ........................................................................................ 1 

2、技术性能及参数 ................................................................... 1 

3、安装 ........................................................................................ 2 

5、使用 ........................................................................................ 6 

6、 维护 ...................................................................................... 6 

7、 产品成套性........................................ 错误！未定义书签。 

附： 通信协议............................................................................ 7 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 1 

1、概述 

本系列闸门开度荷重测控仪采用先进的单片机系列及配套器件和相应软件

技术, 配用 JB 开度传感器进行闸门的开度测量，配用荷重传感器可完成闸门荷

重的测量，且具有数字显示、继电器触点输出。其特点是只需四个按键即可完成

报警数据预置,同时具有断电记忆功能。该仪器结构紧凑、美观大方、安装方便。

本仪器使用方便、工作稳定、可长期连续运行。 

2、技术性能及参数 

2.1 开度 

(1) 测量点数：1 

(2) 测量范围：0 ～ 18.00   M 

(3) 分辨力：1cm 

(4) 基本误差：±1cm 

(5) 显示方式：4 位 LED 高亮度数码管显示 

(6) 参数设置：上限、预置 1、预置 2、下限 

(7) 报警及输出：当闸门开度达到报警点时，相应指示灯亮，且有声响信号 

当闸门开度达到报警点时，相应输出一组继电器转换触点，

触点容量 AC220V/3A 

即：实际开度≥上限值          声光报警且控制继电器动作 

    实际开度≥预置 1值        声光报警且控制继电器动作 

实际开度≥预置 2值        声光报警且控制继电器动作 

实际开度≤下限值          声光报警且控制继电器动作 

  (8) 开度 4~20 毫安输出：4 毫安对应    0    米、20 毫安对应   18米。(可修改) 

 

 2.2 荷重 

（1）测量路数：1 路 

（2）测量范围：0 ～  5.0  T(可根据现场自定义) 

（3）分辨率：0.1T 

（4）基本误差：±1%FS±1 个字 

（5）显示方式：4 位 LED 高亮度数码管显示 

（6）参数设置：欠载报警、预报警、超载报警、空载标定、满载标定设置 

（7）报警及输出：  

当载荷等于或小于欠载报警值时，相应指示灯亮，且有

声响信号； 

当载荷等于或大于预报警值时，相应指示灯亮，且有
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声响信号； 

当载荷等于或大于超载报警值时，相应指示灯亮，且有声

响信号。 

即： 

实际载荷≤欠载报警值    声光报警且控制继电器动作 

实际载荷≥预报报警值    声光报警且控制继电器动作 

实际载荷≥超载报警值    声光报警且控制继电器动作 

(8) 荷重 4~20 毫安输出：4 毫安对应    0    T、20 毫安对应   5.5T。(可修改) 

2.3 使用条件： 

 

供电电源：AC220V±10%  50Hz±2Hz 

功耗：40W 

环境温度；-10～40℃ 

相对湿度：≤90%（RH40℃） 

3、安装 

3.1 测控仪安装在无腐蚀性气体、较干燥的室内屏上。 

3.2 传感器信号电缆使用配套的插头和带屏蔽的多芯电缆，采用锡焊并进行良好

的绝缘和防潮处理，电缆宜穿入钢管，敷设于地下，以利抗干扰及保护。开

度荷重传感器安装及注意事项见开度荷重传感器说明书。 

3.3 接线表  

表 1  开度传感器输入插头座引脚特性 

脚号 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 19 25 

特性 L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7 L8 L9 L10 L11 L12 L13 L14 L15 L16 
通

环 
 

 

   DB25 插座引线图示：                               

 

                               

                                                                       

   表 2：继电器输出插座特性 

接线号 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 

特   

性 

B Z K B Z K B Z K B Z K B Z K B Z K B Z K 

上限 预置 1 预置 2 下限 欠载报警 预报警 超载报警 
 

注：1、B 为常闭触点，Z 为转换触点，K 为常开触 

 

13 1 

14 25 
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表 3 ：信号接口插座 

接线号 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 

特   性 
信号 +24V GND DATA- DATA+ GND I+ I- I+ I-      

荷重 A路 RS485 开度 荷重   

 

注：1、插头第 1脚接荷重传感器输出信号； 

    2、插头第 2 脚接荷重传感器输入+24V； 

3、插头第 3 脚接荷重传感器输入信号地。 

4、插头第 4接 RS485 信号负； 

    5、插头第 5 接 RS485 信号正； 

6、插头第 6 接 RS485 信号地。 

7、插头第 7、9 脚模拟量 4~20mA 输出信号正； 

8、插头第 8、10 脚模拟量 4~20mA 输出信号负； 

 

 

4．调整  

                 

A．开度调整 

一般情况下,仪器出厂时厂家已进行了报警数值预置,故用户在设备安装后接

通测控仪电源开关即可使用。如用户需要也可重新进行设定。 

4.1 设定开度上限值 

4.1.1 按“功能”键，使“上限”灯亮，此时显示原开度上限预置值。 

4.1.2 按“移位”或“增加”“键，使显示为新预置开度上限值。 

4.1.3 按“确认”键，此时显示新预置开度上限值。 

     

4.2 设定预置 1 值 

4.2.1 按“功能”键, 使“预置 1”灯亮，此时显示原预置 1 值 

4.2.2 操作同 4.1.2，4.1.3。 

 

4.3 设定预置 2 值 

4.3.1 按“功能”键, 使“预置 2”灯亮，此时显示原预置 2 值 

4.3.2 操作同 4.1.2，4.1.3。 

 

4.4 设定下限值 

4.4.1 按“功能”键, 使“下限”灯亮，此时显示原下限值 
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4.4.2 操作同 4.1.2，4.1.3。 

 

4.5 按“功能”键使“运行”灯亮，此时仪器进入正常工作状态。 

注：一般上限、预置 1、预置 2、下限值预置好后，不再重新预置。 

 

B．荷重调整 

    一般地说，荷重测量部分在出厂时，厂家已经进行了报警参数预置和仪

器性能标定，所以，用户只要在设备安装后，闭合测量仪的电源开关就可使用。

但是，如果用户欲修改报警点的数据，或者发现仪器测量数据不准，则要对测量

仪重新进行报警数据设定或对仪器重新进行定标。 

荷重欠载报警值为额定载荷的 30%（例如，若载荷为 100.0T，则欠载报警

值为 30.0T），荷重预报警值为额定载荷的 90%（例如，若载荷为 100.0T，则预

报警值为 90.0T），荷重超载报警值为额定荷重的 110%（例如，若额定载荷为

100.0T，则超载报警值为 110.0T）。这些数据只有在仪器面板上相应指示灯单独

点亮的情况下显示在数字窗口上。如欲检查或修改报警值，请按下述操作步骤设

定。 

4.1 荷重报警值设定 

（1）欠载报警值的设定 

a．按“功能”键，使“欠载”指示灯亮。此时显示窗显示原欠载设定值。 

b. 按“移位”或“增加”键, 使显示数字为新设定的欠载值。 

c．按“确认”键确认。 

 

（2）预报警值的设定 

a．按“功能”键，使“预报警”指示灯亮。此时显示窗显示原预报警设定

值。 

b. 按“移位”或“增加”键, 使显示数字为新设定的预报警值。 

c．按“确认”键确认。 

 

（3）超载报警值的设定  

a. 按“功能”键, 使“超载”指示灯亮。此时显示窗显示原超载报警设定值。 

b. 按“移位”或“增加”键，使显示数字为新设定的超载报警值。 

c．按“确认”键确认。 

 

注意：如欲仅检查原报警值，请不要进行 b 项、c 项操作。 

 

4.2 仪器标定 

如若发现仪器测量数据不准，请对仪器重新进行标定。标定由空载标定和满

载标定两部分组成。     
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（1）空载标定 

    必须在卸载的情况下，才能进行空载标定。例如，把闸门放到底。 

a. 按“功能”键，使开度窗口显示“   L”。此时 A 路显示窗显示上次空载

标定值，一般为零。 

b. 按“移位”或“增加”键，使显示数字为空载荷重值。 

c. 按“确认”按键确认。 

 

（2）满载标定 

    最好在荷重满载的情况下才进行满载标定。载荷愈大愈好，例如，当闸

门提起后。 

a. 按“功能”键，使开度窗口显示“   H”。此时 A 路显示窗显示上次满载

标定值。 

b. 按“移位”或“增加‘键。使显示数字为当前实际荷载值。 

c. 按“确认”按键确认。 

 

4.3 传感器方向标定 

   若仪表显示与传感器表盘表示的方向不一致，可以在仪表上改变传感器的方

向。 

a. 按“功能”键，使 A 路荷重窗口显示“P   ”。此时开度窗显示上次标定

传感器方向的值。例如：标定的数据是 0000 表示传感器顺时针转，仪表的数据

减少，标定的数据若大于 0000 则表示传感器顺时针转，仪表的数据增加。 

b. 按“移位”或“增加”键，改变传感器方向。 

c. 按“确认”键保存传感器方向，且有清零功能。 

 

4.4 站号设定 

a. 按“功能”键，使 A 路荷重窗口显示“E   ”。此时开度窗显示上次标定

站号设定值。 

b. 按“移位”或“增加”键，使显示数字为新设定的预报警值。 

c. 按“确认”键确认。 

 

4.5 开度模拟量输出设置 

   a. 按“功能”键，使 A 路荷重窗口显示“  H20”。此时开度窗显示上次

20mA 对应的开度值。 

   b. 按“移位”或“增加”键，使显示数字为新设定的 20mA 对应的开度

值。 

   c. 按“确认”键确认。 

 

4.6 荷重模拟量输出设置 

   a. 按“功能”键，使 A 路荷重窗口显示“  P20”。此时开度窗显示上次

20mA 对应的荷重值。 
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   b. 按“移位”或“增加”键，使显示数字为新设定的 20mA 对应的荷重

值。 

   c. 按“确认”键确认。 

4.7 开度系数值设定 

     a. 按“功能”键，使 A 路荷重窗口显示“ PH”。此时开度窗显示为开

度系数 1.000  (默认值)。 

   b. 按“移位”或“增加”键，使显示数字为新设定的开度系数值。 

  

  

 c. 按“确认”键确认。 

 

注意：各参数完成后一定要按选择钮至运行灯亮，才表明仪器进入运

行状态。 

5、使用 

5.1在断电状态下，插好信号电缆、显示头、控制电缆、电源线。 

5.2接通电源开关，即进入正常工作状态。 

5.3本机触点输出：设有上限、预置 1、预置 2、下限、欠载报警、预报警、超

载报警共 7 组继电器输出触点；触点容量：～220V/3A。 

 

6、维护  

 

    本机可长期连续运行，一般不必定期维护，但应定期检查显示开度与实际开

度一致性，以防意外。 
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附： 通信协议 

一、通讯方式： 

    主从方式，闸门开度测控仪为从机，8 位数据位，1 位停止位，无奇偶校验，

异步,波特率 9600，半双工。 

二、格式： 

地址 
功能代

码 

数据长

度 
DATA1 

………

… 
DATAn 

CRC 校

验高位 

CRC 校

验低位 

〔说明〕 

1、地址：    00H ~ nH 为闸门开度测控仪（设置范围：0~128）。 

2、功能代码：03H 代表 IPC 向下位机读取数据。 

3、数据长度：指 DATA1 到 DATAn 的字节数。 

4、CRC 校验：  指从地址到 DATAn 的 CRC 校验。 

5、寄存器地址：00 01H 表示存储开度荷重寄存器的首地址 

四、上位机向 00# ~ n# 闸门开度测控仪读取数据命令格式：  

地址 功能码 

第 一 个 寄

存 器 的 高

位地址 

第一个寄存

器的低位地

址 

寄存器数量的

高位 

寄存器数量

的低位 

CRC 

低字节 

CRC 

高字节 

XXH 03H 00H 01H 00H 02H XXH XXH 

五、下位机响应格式： 

 

 

地址 功能码 数据长度 开度 荷重 CRC 校验 

XXH 03H 04H XXH XXH XXH XXH XXH XXH 


